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(54) СИСТЕМА АЗИМУТАЛЬНОЙ ОРИЕНТАЦИИ ГРУЗА НА ВНЕШНЕЙ ПОДВЕСКЕ ВЕРТОЛЕТА

(57) Реферат:

Система азимутальной ориентации груза на внешней подвеске вертолета предназначена для выполнения авиационных строительно-монтажных работ. Система (фиг. 1) содержит размещенную внутри фюзеляжа вертолета 1 силовую раму 2, на которой смонтирован привод 3, включающий двигатель 4 и передачу с исполнительным звеном. Передача может быть зубчатой с ведущим звеном в виде шестерни, а ведомое исполнительное звено выполнено в виде зубчатого колеса. Возможны другие варианты выполнения передачи, например, червячной, ременной с клиновым или зубчатым ремнем и с соответствующей формой исполнительного звена. К исполнительному звену посредством карданного узла присоединен вертикальный стержень 8 с замком 15, к которому сходящимися канатами 16 подсоединен горизонтальный стержень 17 с грузовыми стропами 18. В нижних точках грузовых строп 18 установлены грузозахваты 19 для подцепки груза 20. Система азимутальной ориентации груза на внешней подвеске вертолета обеспечивает стабилизацию груза при его транспортировании вертолетом. Привод осуществляет развороты груза в горизонтальной плоскости на угол до ±360° при его монтаже. Это обеспечивает согласование груза с проектными отметками при зависании вертолета против ветра. Привод поворота размещен внутри кабины, что вместе с возможностью складывания системы внешней подвески в положение с минимальными габаритами при посадке позволяет использовать ее на вертолетах с малым клиренсом. Указанный технический результат достигается за счет нового взаиморасположения и взаимосвязи составных частей системы азимутальной ориентации груза на внешней подвеске вертолета. 4 з.п. ф-лы, 3 ил.
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