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(54) ВНЕШНЯЯ ПОДВЕСКА ВЕРТОЛЕТА ДЛЯ КРУПНОГАБАРИТНОГО ГРУЗА

(57) Реферат:

Внешняя подвеска вертолета для крупногабаритного груза может быть использована при сбросе макетов возвращаемых космических кораблей для отработки их систем мягкой посадки. Внешняя подвеска состоит из верхнего замка вертолета, к которому посредством переходных звеньев подсоединен вертлюг-токосъемник с канатом большой длины, к нижнему концу которого посредством кардана шарнирно подсоединена балка с жестко прикрепленными грузодержателями. Один грузодержатель, например, на заднем конце балки выполнен управляемым в виде электрозамка или пироболта. Другие грузодержатели на противоположном конце балки выполнены неуправляемыми, но их конструкция обеспечивает возможность свободного отделения груза после его сброса с управляемого грузодержателя. Для обеспечения этого неуправляемые грузодержатели могут быть в виде крюка с открытым зевом, направленным в сторону ближнего конца балки. Из кабины через вертлюг-токосъемник по канату к балке проложен электрокабель для питания управляемого грузодержателя. При разгоне вертолета до необходимой скорости из кабины посылают сигнал на сброс, управляемый грузодержатель открывается, и строповочная деталь груза (скоба) отцепляется от этого конца балки. Под действием силы тяжести груза, приложенной ко второму концу, балка поворачивается на шарнирном подвесе. При достижении балкой положения, при котором другие строповочные детали груза (скобы) могут свободно выйти из зева каждого неуправляемого грузодержателя, груз окончательно отцепляется от балки. После этого в свободном полете груза, который находится под расчетным углом к встречному потоку воздуха, возможно открывание его парашютной системы и определение ее эффективности. Предложенная конструкция внешней подвески не препятствует самоустановке груза во встречном потоке воздуха в положение с наибольшим лобовым сопротивлением, т.е. в положение входа возвращаемых космических кораблей в плотные слои атмосферы (тепловым экраном вперед). Вертлюг-токосъемник и кардан, установленный между канатом и балкой, обеспечивают необходимое положение груза в полете с возможными колебаниями в диапазоне динамического равновесия. В предлагаемой внешней подвеске исключены вертикальные динамические нагрузки на канат, т.к. при открытии управляемого грузодержателя происходит автоматическая отцепка груза от других, неуправляемых грузодержателей. Для исключения механических повреждений при возможных соударениях нижняя часть каната снабжена гибкой трубчатой защитой, а на балке установлены эластичные подушки. 4 з.п. ф-лы, 3 ил.
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